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• Végül az irányítási rendszer maga is alkothat szabályokat, illetve ta-
nulhat saját m¶ködéséb®l, ha rendelkezésre áll egy metaszabálybázis,
melynek felhasználásával az irányítási rendszer képes kiértékelni saját
viselkedését, és eldönteni, hogy az adott irányítási m¶velet hatására a
rendszer jobb vagy rosszabb állapotba kerül [106, 113].

A fuzzy szabálybázis alkotói természetes nyelvi szabályok

R : Ha x = A akkor y = B (7.1)

formájúak, ahol x ∈ X a bemeneti változó, y ∈ Y a kimeneti változó vagy
következtetés, X, illetve Y rendre a bemeneti, illetve kimeneti változók alap-
halmaza, továbbá A és B nyelvi változók. A az R szabály antecedense (el®z-
ménye), B pedig az R szabály konzekvense (következménye). Ha a szabályban
szerepl® nyelvi változók, azaz az antecedens és konzekvens fuzzy halmazok,
akkor fuzzy szabályról beszélünk. Tegyük fel, hogy egy közlekedési lámpa m¶-
ködését irányító fuzzy rendszer szabálybázisa tartalmazza a �Ha a forgalom
er®s északi irányban, akkor a lámpa legyen hosszabb ideig zöld� szabályt.
Ebben az esetben az x bemeneti változó az �északi irányú forgalom�, a kö-
vetkeztetés y, azaz hogy mi a teend® a zöld lámpával. Az A szabályantece-
densnek az �er®s forgalom� nyelvi fogalmat, a B konzekvensnek a �hosszabb
ideig legyen zöld� nyelvi fogalmat leíró fuzzy halmaz felel meg.

A rendszer m¶ködését leíró nyelvi szabályok összességét nevezzük fuzzy
szabálybázisnak (vö. 7.1. ábra.). A szabályok antecedense fuzzy halmazokkal
írja le a bemeneti változók valamely �körülbelüli� állapotát. A konzekvensek
az adott antecedenshez tartozó kimeneti fuzzy értéket határozzák meg.

A modellezett rendszer bonyolultságától függ®en a szabálybázis általában
többdimenziós szabályokat tartalmaz. Ha a rendszernek n bemenete és m
kimenete van, akkor az i-edik szabály általánosan

Ri : Ha x = Ai akkor y = Bi (7.2)

alakú, ahol a x = ⟨x1, . . . , xn⟩ a bemeneti értékek vektora, xj ∈ Xj , X =
X1 × · · · ×Xn az alaphalmaz, Ai = ⟨A1i, . . . , Ani⟩ az antecedens halmazok
vektora, Ai ∈ X; y = ⟨y1, . . . , ym⟩ a kimeneti változók vektora, yj ∈ Yj ,
Y = Y1 × · · · × Ym a kimeneti változók alaphalmaza, Bi = ⟨B1i, . . . , Bmi⟩
a konzekvens halmazok vektora, Bi ∈ Y , és i ∈ [1, r], ahol r a szabályok
száma. A (7.2) szabály felírható

Ri : Ha xi = A1,i és . . . és xn = An,i akkor y = Bi (7.3)


